
916 控 制 理 论 与 应 用 第 21卷 

第 6届中国智能机器人学术研讨会纪要 

(2004年 11月 10日) 

由中国人工智能学会智能机器人专业委员会主办，华中科技大学控制科学与工程系承办，中国人工智能 

学会机器人足球竞赛工作委员会和上海广茂达伙伴机器人有限公司协办的第 6届中国智能机器人学术研讨 

会于 2004年 11月 1～3日在武汉隆重召开．中国工程院院士、华中科技大学校长樊明武教授，中国科学院院 

士杨叔子教授，中国科学院院士熊有伦教授，中国人工智能学会理事长钟义信教授，中国人工智能学会指导 

委员会主任涂序彦教授，中国人工智能学会副理事长、智能机器人专业委员会名誉主任蔡自兴教授等嘉宾和 

来 自全国和海外的专家学者 150余人出席了开幕式．开幕式由本次会议组委会主任、华中科技大学控制科学 

与工程系主任王红卫教授主持，大会主席、中国人工智能学会智能机器人专业委员会主任黄心汉教授致开幕 

词，华中科技大学校长樊明武院士致欢迎词，杨叔子院士、钟义信理事长、涂序彦教授和蔡自兴教授发表了热 

情洋溢的讲话，向大会的召开表示热烈祝贺，涂序彦教授还宣读了他为大会所作的祝贺诗． 

开幕式后，涂序彦教授、熊有伦院士、蔡自兴教授等 11位专家作了大会报告．来自国内和海外的60位专 

家学者在各分会场报告了学术论文和科技成果，会场内外气氛活跃、讨论深入，代表们从不同侧面展示了近 

年来在智能机器人研究中的丰硕成果，交流了科技开发和学术活动的宝贵经验，展望了未来智能机器人的发 

展方向，深入探讨了智能机器人的发展战略．经过大会评审委员会的认真讨论和审议，评选出同济大学陈启 

军报告的“一种简单的机器人鲁棒自适应轨迹跟踪控制算法”和中科院合肥智能机械研究所吴仲城报告的 

“机器人网络化神经单元设计与实现”为本次大会的优秀论文．本次学术研讨会是我国智能机器人科技界、学 

术界和产业界的又一次盛会，它为我国智能机器人科技与产业的发展起到了重要的推动作用． 

在本次学术会议期间，还进行了足球机器人表演赛，大会组委会邀请了近年来在国内和国际比赛中取得 

优异成绩的部分队伍参加比赛和表演，经过紧张角逐，华南理工大学、武汉大学和华中科技大学代表队分获 

5对 5仿真组的前三名，武汉科技大学、武汉工程大学和华中科技大学代表队分获 11对 11仿真组前三名．通 

过比赛和表演，达到了切磋技艺、交流经验、活跃和丰富学术活动的目的． 

大会期间，举行了智能机器人专业委员会全体与会委员会议，会议听取和讨论了黄心汉主任委员的工作 

报告，与会委员对专业委员会的工作表示满意，对今后的工作提出了许多有益的建议．会议对第 3届专业委 

员会增补委员候选人进行了审议和表决，决定增补马宏绪等 16人为中国人工智能学会智能机器人专业委员 

会委员．会议还审议和讨论了2006年第 7届中国智能机器人学术研讨会的承办单位和举办地，哈尔滨工业 

大学、中科院自动化所、南京理工大学等单位在会上提出了申请，经过全体委员投票表决，决定 2006年第 7 

届中国智能机器人学术研讨会由哈尔滨工业大学承办． 
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