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实现相位和频率检测解耦的快速锁相环
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摘要:
 

同步旋转坐标锁相环(SRF-PLL)及其改进型锁相环的相位与频率紧密耦合,电压相位发生

突变而频率不变的情况下,检测得到的频率会经历一个暂态过程,导致频率检测的不准确。为此,
在准一阶锁相环(QT1-PLL)结构基础上,增设解耦单元,提出改进型准一阶锁相环(MT1-PLL),
实现相位与频率检测的解耦。为提高 MT1-PLL对不对称、谐波等的抗干扰能力,将级联延迟信号

消除法(CDSC)滤波与数学运算滤波结合成前置滤波模块,提取基波正序电压。该前置滤波模块

能够滤除2次谐波,且整个滤波过程耗时仅为0.635个周期。同时,考虑了电网频率偏移、信号采

样频率的影响,采用误差前馈的方法补偿它们在滤波模块造成的相位误差。最后,在PSCAD/
EMTDC中设置各种工况,仿真验证了 MT1-PLL、滤波模块以及相位误差消除方法的有效性。
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0 引言

分布式发电、不间断电源、柔性交流输电、高压

直流输电等常常是经过电力电子换流器与电力系统

相连。它们在电力系统中占比的增加及相关标准要

求换流器具有一定的故障穿越能力,对同步锁相技

术提出了更高的要求[1]。
锁相环(phase-locked

 

loop,PLL)是一种重要的

同 步 技 术[2],其 中 同 步 旋 转 坐 标 锁 相 环
(synchronous

 

reference
 

frame
 

phase-locked
 

loop,
SRF-PLL)在电力电子和电力系统中的应用较为

广泛[3]。
然而SRF-PLL及其改进型锁相环的一个问题

是相位与频率检测紧密耦合。当电压相位发生突变

时,检测的频率经历与相位误差一样的暂态过程,此
时电压的实际频率并未改变。若暂态过程较长,检
测的频率会出现较大误差,不能反映电压的实际情

况。电压频率和相位的变化的时间尺度不同,频率

变化缓慢。例如IEC
 

61000标准要求频率的变化率

不超过1
 

Hz/s[4],而相位却可能突变。现有锁相环
一般将频率通过一个低通滤波器(LPF)后输出,当
LPF的截止频率较小时,便难以快速判断究竟是电
压的相位还是频率发生了变化。因此,利用相位与

频率变化的时间尺度不同的特点,将两者的检测解

耦,将有利于快速判断电压的状态。文献[5]提出一
种相位与频率检测解耦的新型锁相环,但该锁相环

在求取频率的过程中采用了求导的方法,会放大干

扰的影响。
另外,三相电压平衡、无畸变时,SRF-PLL能够

快速准确地跟踪电压相位。当三相电压不平衡且畸

变时,需降低带宽,以提高SRF-PLL的谐波抑制能
力,但响应速度下降[6]。同时,SRF-PLL中的两个
积分环节也会降低响应速度[7]。由于锁相环是控制
系统的一部分,它的抗干扰能力与动态响应将会产
生重要的影响。

为提高锁相环的抗干扰能力及响应速度,现有

文献主要集中在基波正序电压的提取上。文献[8]
用解耦双同步旋转坐标提取基波,构成双同步旋转

坐标锁相环(DDSRF-PLL),获得了良好的效果。文

献[9]考虑多种谐波,利用多同步旋转坐标提取基波
正序电压。虽然此类方法提高了锁相环抗干扰能

力,但计算量大、响应速度慢。
双二阶广义积分器(DSOGI)[10-11]、多广义二阶

积分器[12]和多复数滤波器[13]是另一类方法。文

献[14]在DSOGI的基础上,构造谐波滤除模块,取
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得了较好的效果。文献[15]将相序解耦谐振(SDR)
控制器与DSOGI相结合,对不平衡、谐波、直流分

量等具有较好的抑制效果。文献[16]提出的自适应

陷波器与DSOGI类似。但基于此类方法的锁相环

对低次谐波考虑不足,且滤波速度不够快。
延迟信号消除法(DSC)具有优良的滤波性能。

文献[17]应用DSC从不对称三相电压中提取基波

正序电压,获得了很好的效果。在多种谐波干扰的

情况下,文献[4-5,18-22]通过级联多个DSC形成

级联延迟信号消除法(CDSC)。鉴于CDSC滤波具

有高效、选择性及快速性的特点,本文将CDSC滤波

作为提取基波正序电压的基础。
鉴于准一阶锁相环(QT1-PLL)具有结构简单、

响应速度快等优点[23-24],本文在此基础上提出相位

与频率检测解耦的改进型准一阶锁相环(MT1-
PLL)结构。为提高 MT1-PLL应对电压不平衡、畸
变、频率偏移等情况,提出一种快速的前置滤波模

块。同时采用相位补偿的方法,消除电网频率偏移

以及信号采样频率对基波正序电压相位的影响。最

后,在PSCAD/EMTDC中仿真验证提出的 MT1-
PLL结构、前置滤波的正确性和有效性。

1 QT1-PLL

文献[24]采用的QT1-PLL,在保证滤波能力基

本不变的情况下将积分环节去掉,可提高响应速度,
结构如图1所示。图中:MAF表示滑动平均滤波。
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图1 文献[24]中QT1-PLL结构图
Fig.1 Structural

 

diagram
 

of
 

QT1-PLL
 

in
 

reference
 

[24]

假设三相电压平衡且仅有基波正序分量,即
va=Vcos(ω0t+φ0)

vb=Vcosω0t+φ0-
2π
3  

vc=Vcosω0t+φ0+
2π
3  

􀮠

􀮢

􀮡

􀪁
􀪁
􀪁
􀪁
􀪁􀪁

  

(1)

式中:V 为电压幅值;ω0 和φ0 分别为基波电压角频

率及初相位。
对三相电压进行Clarke和Park变换后,得到

同步旋转坐标系下的dq分量为:

vd=Vcos(ω0t+φ0-θ̂')

vq=Vsin(ω0t+φ0-θ̂') (2)

式中:θ̂'为锁相环输出的同步相位。
当相位误差较小时,vq 可线性化,幅值标幺化

后的表达式为:

v*
q ≈ω0t+φ0-θ̂' (3)

不考虑
 

MAF时,锁相环的小信号模型如附

录A图A1所示。此时锁相环的开环、闭环传递函

数分别为:

Gop(s)=
kp
s

  

(4)

Gcl'(s)=
kp
s+kp

  (5)

从式(5)可知,锁相环是个一阶 LPF,实现简

单,需设计的参数只有kp。从控制理论的角度,只
要kp>0,QT1-PLL就满足稳定条件,而且相位裕

度为90°,增益裕度无穷大。
但输入电压的频率发生偏移时,一阶锁相环将

会出现稳态相位误差,这是它无法被广泛应用的原

因之一[25]。假设发生Δω0 的角频率跳变,一阶锁相
 

环的相位误差在时域的表达为:

ϕ(t)=
Δω0
kp
(1-e

-kpt)  t≥0
  

(6)

稳态时由频率偏移产生的相位误差为φss=
Δω0/kp。增大kp 可减小误差,却得不到零稳态误

差,且降低锁相环的谐波抑制能力。为此,采用相位

误差前馈的方法,将相位误差与θ̂'相加后得到准确

的同步相位θ̂,即

θ̂(t)=θ̂'(t)+ϕ(t)
  

(7)
检测得到的角频率可表示为:

ω̂(t)=ω0+kpϕ(t)
  

(8)
为将相位误差中的谐波滤除,前馈的误差信号

经过 MAF后与同步相位相加,得到文献[24]采用

的QT1-PLL。MAF滤波器可近似为[25]:

GMAF(s)≈
1

Tω
2s+1

  

(9)

式中:Tω 为滤波窗口宽度。
考虑 MAF滤波后,附录 A图 A1中锁相环的

同步相位闭环传递函数可表示为:

Gcl(s)=

2
Tω
+kp  s+2Tω+kp

s2+ 2
Tω
+kp  s+2Tω+kp

(10)

从控制系统的角度,式(10)仍然是个二阶系统,
但锁相环通路中仅有一个积分器。

441

2019,
 

43(5) ·研制与开发·



http://www.aeps-info.com

2 MT1-PLL

虽然QT1-PLL获得了快速跟踪相位的能力,
但与SRF-PLL一样,相位与频率的紧密耦合使得

暂态过程中频率的检测难以准确。因此,本文在

QT1-PLL基础上,提出一种 改 进 型 一 阶 锁 相 环

(MT1-PLL),如图2所示。
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图2 提出的 MT1-PLL结构图
Fig.2 Structural

 

diagram
 

of
 

proposed
 

MT1-PLL

2.1 MT1-PLL中相位与频率的解耦

通过第1节中对 QT1-PLL的分析,可知相位

误差与频率间的传递函数为:

Gϕω(s)=
Δω(s)
ϕ(s)

=

2kp
Tω

s+
2
Tω

  (11)

由式(11)可知,若相位误差发生突变,频率将会

经历一个暂态过程,持续时间由2/Tω 决定,且2kp/
Tω 影响着超调量。但是,相位误差发生变化,可能

来自电压相位的突变,也可能来自电压频率的变化,
QT1-PLL无法分辨。如果暂态持续时间较长,将会

影响频率检测的准确性,从而影响对电压状态快速、
准确的判断。

由于相位的变化速率远大于频率,在相位突变

后的暂态过程中,可认为频率不变,等到相位误差进

入稳态后,再将相位误差前馈,这既能够躲过暂态过

程对频率检测的影响,也消除了电压频率变化时造

成的稳态相位误差。提出的 MT1-PLL正是基于此

思想,实现相位与频率检测的解耦。
实现 QT1-PLL 中 的 MAF 时,需 将 当 前 的

ϕ(t)与ϕ(t-Tω)进行相减,得到差值Δδ后进行积

分。若Tω 选取适当,可利用Δδ来判断相位误差是

否进入稳态,从而决定对同步相位和频率进行补偿,
具体实现如图2所示。

图2中,对 Δδ 取绝对值后与整定值 Δδset 比

较,如果|Δδ|大于整定值,说明此时相位误差正经

历暂态过程,控制信号C 输出“0”,前馈支路的相位

被置为零,锁相环工作在一阶系统模式,加快相位误

差的衰减,降低相位变化对频率检测的影响。如果

|Δδ|小于整定值,说明暂态过程已经结束,控制信

号C 输出“1”,前馈支路的相位为 MAF后的真实

值,此时锁相环工作在准一阶系统模式。图中的

LPF主要目的为避免锁相环模式切换对同步相位

与频率造成的突变。
2.2 锁相环稳定性分析

由于具有切换的动作,提出的 MT1-PLL锁相

环有两种运行模式,因此对两种模式下的结构分别

建立小信号模型,分析稳定性。
当Δδ>Δδset 时,解耦模块输出的控制信号为

“0”,前馈相位误差强制为0,此时锁相环处在一阶

模式,小信号框图如附录A图A1所示,闭环传递函

数为式(5),因此只要kp>0
 

就能保证此种模式下的

稳定性。
Δδ≤Δδset时,解耦模块输出的控制信号为“1”,

前馈经过 MAF滤波后的相位误差,锁相环运行在

QT1-PLL模式,小信号框图如附录A图A2所示。
根据附录A图 A2,锁相环的闭环传递函数可

表示为:

G
cl,θ̂
(s)=

θ̂(s)
θ(s)=

kps+
2
Tω  (s+ωc)+2ωcTωs

(s+kp)s+
2
Tω  (s+ωc)

  

(12)

Gcl,ω(s)=
ω(s)
θ(s)=

2kpωc
Tω
s

(s+kp)s+
2
Tω  (s+ωc)

  

(13)
从以上两闭环函数可知,当kp,Tω,ωc 均大于

零时,传递函数的极点将都在s平面的左半部分,因
此确保了锁相环的稳定性。

由上述分析可知,kp,Tω,ωc 均大于零时,MT1-
PLL在一阶、准一阶两种模式下都能稳定运行。
2.3 锁相环参数选择

解耦单元降低了相位与频率检测的耦合,使得

频率和同步相位更加平稳。解耦模块的输出端

LPF的截止频率可取式(11)中的10倍,以降低对

响应速 度 的 影 响。与 文 献[24]一 样 选 择 Tω =
0.01

 

s,MAF能够将相位误差中的偶数次谐波滤

除。而解耦单元的判断阈值Δδset 不能够过大或过

小,过大则可能导致解耦模块的频繁切换;过小则可

能导致响应速度的下降;此处选择 Δδset=1°。因

此,锁 相 环 主 要 需 要 设 计 的 参 数 为kp。从 图2
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可得:

ϕ(s)=
s

s+kp
Δθ(s)

Δδ(s)=ϕ(s)(1-e
-sTω)≈ 2s2

(s+kp)s+
2
Tω  

Δθ(s)

􀮠

􀮢

􀮡

􀪁
􀪁􀪁

􀪁
􀪁􀪁

(14)
式中:Δθ(s)为真实相位变化;kp 的取值关系到锁相

环的响应速度、谐波抑制等。动态响应要求kp 越大

越好,以便ϕ(s)和Δδ(s)快速进入稳态。但是kp
又受到Tω=0.01

 

s的制约,进入稳态的时间要大于

MAF滤波窗口,即kp<400,否则会提前接通前馈

支路,导致频率超调量过大。因此kp 的取值需要综

合考虑,应使得20
 

ms左右Δδ(s)衰减到大约5%,
此时接通补偿支路,则基本能够实现解耦。
2.4 不同结构的锁相环性能对比

通过对比SRF-PLL,QT1-PLL和 MT1-PLL,
可得三种不同结构锁相环的基本性能。按照相同截

止频率的标准设计锁相环的参数,SRF-PLL闭环传

递函数衰减系数取ζ=0.707,得到参数如附录 A
表A1所示。基波正序电压幅值为100

 

V,额定频

率f0=50
 

Hz,初相位φ0=25°。在t=1.0
 

s时相位

跳变到φ0=55°,接着t=1.03
 

s时额定频率跳变到

f0=53
 

Hz,最后t=1.06
 

s时频率跳变回到50
 

Hz,
并且注入幅值为30

 

V的基波负序电压。
由附录 A图 A3可见,相位跳变时,SRF-PLL

和QT1-PLL的检测频率均出现暂态过程,输出值

与实际值不相符。MT1-PLL的相位与频率解耦,
不受相位跳变的影响。从相位误差可知,MT1-PLL
工作在一阶锁相环模式,比SRF-PLL和QT1-PLL
更快进入稳定,体现了解耦模块带来的快速性。

频率跳变时,SRF-PLL和 QT1-PLL的相位误

差基本一致,但SRF-PLL检测的频率波动最大,进

入稳态的时间最长。MT1-PLL的相位误差最大且

持续时间较长,这是因为频率跳变后的15
 

ms内,
MT1-PLL处于一阶锁相环状态,之后为QT1-PLL
状态,相位误差前馈后,同步相位与频率都能准确检

测。三种锁相环进入稳态的时间基本一致,但是

MT1-PLL由于具有解耦模块,检测的频率较为

平稳。
三相电压不对称时,三个锁相环的相位误差均

出现2倍频波动,因截止频率相同,它们的谐波抑制

能力相差无几。SRF-PLL检测到的频率与相位误

差同时出现波动,而MT1-PLL和QT1-PLL检测的

频率无波动,原因为 MAF将相位误差的谐波滤除

后才前馈。但 MT1-PLL检测的频率更加稳定。
由附录A图 A3及分析可知,MT1-PLL实现

了相位和频率的解耦,发生相位跳变时响应速度更

快,检测频率稳定。出现频率偏移时,虽然暂态过程

中相位误差较大,但频率稳定,且进入稳定的时间不

变。因此 MT1-PLL适用于电压频率变化小、相位

变化频繁的大电网系统。但三相电压不平衡时,
MT1-PLL无法准确锁定相位,因此需滤除输入信

号中的谐波,提升 MT1-PLL的抗干扰性能。

3 前置滤波环节提取基波正序电压

通过前面的分析可知,出现电压不平衡、谐波等

干扰时,SRF-PLL,QT1-PLL和 MT1-PLL三种锁

相环都无法获得良好的锁相性能。为提高锁相环的

抗干扰能力,常用前置滤波提取基波正序电压作为

锁相环的输入信号。
在各种提取基波正序电压的方法中,DSC适用

于各种场景,具有快速滤波的特点,是一种较为常用

的方法[26]。
提取+1次电压时,选择延迟时间因子为n=

4,8,16,32形成CDSC,表示为[18,20]:

G+1
CDSC(s)=

1+e
j
π
2e

-
T0
4s  1+e

j
π
4e

-
T0
8s  1+e

j
π
8e

-
T0
16s  1+e

j
π
16e

-
T0
32s  

16
(15)

式中:T0 为基波电压周期。

G+1
CDSC (s)的 幅 频 特 性、相 频 特 性 如 附

录A图A4所示。经过滤波后,电压信号中的大部

分谐波已被大幅度衰减。不考虑直流分量时,低次

谐波中仅±2次谐波的衰减较小,整个滤波过程耗

时0.478个基波周期。
3.1 数学运算消除2次谐波

一般交流系统中的2次谐波含量很少,许多锁

相环的改进方法中并未提及2次谐波的处理。然

而,一些情况下需考虑2次谐波的影响。例如,常规

高压直流输电逆变站发生换相失败时,在交流母线

上产生大量的2次谐波。
2次谐波靠近基波,难用常规的滤波方法将它

快速滤除。G+1
DSC(2)能滤除偶数次谐波,但耗费半个

周期,影响滤波器的响应速度。但对电压信号进行

适当 的 延 迟,采 用 数 学 运 算 可 快 速 消 除 2 次

谐波[27]。
假设经过前面的G+1

CDSC(s)滤波后,当前电压信

号中只含有+1次和±2次谐波。将αβ坐标系下的

电压分别延迟Td1,Td2(Td2=2Td1),得到三个电压
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复数,写成矩阵形式为:

Vαβ(t)

Vαβ(t-Td1)

Vαβ(t-Td2)

􀭠

􀭡

􀪁
􀪁
􀪁􀪁

􀭤

􀭥

􀪁
􀪁
􀪁􀪁 =

1 1 1

e
-jθd1 e

-j2θd1 e
j2θd1

e
-jθd2 e

-j2θd2 e
j2θd2

􀭠

􀭡

􀪁
􀪁
􀪁
􀪁􀪁

􀭤

􀭥

􀪁
􀪁
􀪁
􀪁􀪁

V+1
αβ

V+2
αβ

V-2
αβ

 

􀭠

􀭡

􀪁
􀪁
􀪁
􀪁

􀭤

􀭥

􀪁
􀪁
􀪁
􀪁 =

D V+1
αβ V+2

αβ V-2
αβ

   T (16)
式中:θd1=ω0Td1;θd2=ω0Td2。

当θd1≠θd2,矩阵D 可逆。延迟的角度不能太

小,否则恶化滤波效果[28]。这里选择的延迟角度为

θd1=30°,θd2=60°,此时数学运算滤除2次谐波的传

递函数为:

M(s)=
1
3-1

e
j
π
6 1-e

-
T0
12s+e

-
T0
6s  

  

(17)

式中:滤波过程耗时0.167个周期,幅频特性、相频

特性如附录A图A5所示。
由附录A图A5可知,经式(17)滤波后±2次

谐波被衰减-54
 

dB以上,但部分谐波的幅值增益

达到12
 

dB。
3.2 CDSC与数学运算滤波构成前置滤波环节

将数学运算滤波器与G+1
CDSC 相结合后构成前置

滤波环节,如附录A图A6所示,此时前置滤波模块

的传递函数为:
M(s)G+1

CDSC(s)=

 
e
j
π
6

16(3-1)
􀭠
􀭡

􀪁
􀪁  

1-e
-
T0
12s+e

-
T0
6s  1+e

j
π
2e

-
T0
4s  ·

 1+e
j
π
4e

-
T0
8s  1+e

j
π
8e

-
T0
16s  1+e

j
π
16e

-
T0
32s  
􀭤
􀭥

􀪁
􀪁  

(18)

式(18)的幅频特性、相频特性如附录 A图 A7
所示。由图A7可知,前置滤波环节能够提取出较

为纯净的+1次电压,耗时为0.635个周期。不过

此种滤波方法对4次、6次和8次谐波的衰减效果

较差。
3.3 电网频率对滤波的影响

正常情况下,标准要求频率波动范围(50±
0.2)Hz,容量较小的系统为(50±0.5)Hz[29]。当电

压频率发生偏移时,前置滤波提取出的+1次电压

将出现较大的相位偏差[30]。
鉴于电网频率偏移范围小,采用文献[30]提出

的前馈补偿法来实现滤波模块的频率自适应。频率

偏移导致G+1
CDSC(s)的相位偏差为[30]:

Δe+1CDSC= ∑
n=4,8,16,32

-
ΔωT0
2n

(19)

式中:Δω为角频率偏移量。
而数学运算滤波造成的相位误差为:

Δe+1M =-
ΔωT0
12

  

(20)

因此,频率偏移造成滤波环节提取+1次电压

时产生的相位误差为:

Δe+1=Δe+1CDSC+Δe+1M =-
61
192ΔωT0

(21)

3.4 采样频率对滤波的影响

实际中处理的常常是离散信号。如果滤波模块

的延迟时间不是整数倍的采样周期,提取出来的

+1次电压相位将会出现偏差。
假设采样周期与基波周期的关系为T0=NTs,

N 为一个电网周期的采样个数。延迟时间离散化

后,式(18)可表示为:
M(s)G+1

CDSC(s)=

e
j
π
6

16(3-1)
􀭠
􀭡

􀪁
􀪁  

1-e
-
NTs
12s+e

-
NTs
6 s  1+e

j
π
2e

-
NTs
4 s  ·

1+e
j
π
4e

-
NTs
8 s  1+e

j
π
8e

-
NTs
16s  1+e

j
π
16e

-
NTs
32s  
􀭤
􀭥

􀪁
􀪁

(22)
令 N/n  f表示N/n向下取整的整数,(N/n)

表示小数部分。经滤波后,+1次电压出现的相位

误差为:

e+1f =- ∑
n=4,6,8,16,32

1
2
N
n  ω0Ts   (23)

4 具有前置滤波的 MT1-PLL

图3为提出的具有谐波抑制能力、频率适应性

的 MT1-PLL。前置滤波模块原理如式(22)所示,
经前面滤波模块的分析,该模块能够滤除-1次、
±2次、±3次以及其他奇数次谐波的干扰。这是在

其他锁相环文献中较少涉及的。

abc
αβ

�
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kp 1
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+ + ++
+

+
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θ� Aθ
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图3 具有前置滤波和频率适应性的 MT1-PLL结构图
Fig.3 Structure

 

diagram
 

of
 

MT1-PLL
 

with
 

pre-filtering
 

and
 

frequency
 

adaptation
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  如图3所示,当电网频率偏移时,为保证锁相环

能够准确锁定相位,这里采用文献[30]提出的前馈

方法。通过检测频率的偏移量,按式(21)计算补偿

值,馈入同步相位中,实现了前置滤波的频率自适应

性。而采样频率造成的相位误差,本质上与电网频

率偏移导致的误差一致,因此同样采取前馈误差值

补偿的方法。这部分误差在采样频率确定后即可按

式(23)计算得知。

5 仿真验证与分析

本文采用谐波注入法在PSCAD/EMTDC中验

证提出的锁相环及滤波方法,仿真步长为10
 

μs。采

样频率为fs=10
 

kHz,额定频率为f0=50
 

Hz,

N=200。滤波模块中延迟的采样周期数以及取整

后的小数部分如附录 A 表 A2所示。将附录 A
表A1中 的 三 个 锁 相 环 加 上 前 置 滤 波 环 节 后 与

DSOGI-PLL对比。引入DSOGI-PLL的目的在于

突出本文的前置滤波性能。
设置四种工况进行验证,如图4所示第一种工

况设置+1次电压相位发生30°跳变,且电压不平衡

及整数次谐波。第二种工况为频率由50
 

Hz偏移到

52
 

Hz,及电压不平衡和整数次谐波。第三种工况

为同时施加第一、第二种工况。第四种工况为电压

不平衡、直流分量与次谐波。施加的不平衡、谐波干

扰参数如附录 A表 A3所示。用 MC表示附录 A
图A6中的前置滤波器。
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图4 各种设计工况下的三相电压、相位误差和频率的仿真波形
Fig.4 Simulation
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designed
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  第一种工况下,相位误差和频率如图4(a)所
示。其中SRF-PLL的相位误差波动最大,约20

 

ms
后相位误差稳定;QT1-PLL则需约30

 

ms;而 MT1-
PLL按一阶系统衰减,波动小,更快进入稳定,说明

解耦模块有助于锁相环快速锁定相位。在检测的频

率波形上,SRF-PLL的频率最大为65
 

Hz,约30
 

ms
进入稳 态;QT1-PLL 的 频 率 性 能 稍 好,而 MT1-
PLL超调量最小且持续时间短,体现了解耦模块有

助于提高频率检测的准确性。而DSOGI-PLL的相

位误差与频率进入稳定的时间最长,且稳定时出现

波动,说明DSOGI滤波慢且对低次谐波抑制效果

较差,间接体现了本文提出的前置滤波的优良性能。
第二种工况下,如图4(b)所示,相比第一种工

况,相位误差中出现更大的稳态波动,说明额定频率

偏移后,前 置 滤 波 的 性 能 下 降 了。MT1-PLL 与

QT1-PLL的相位误差稳态波动远小于SRF-PLL
和DSOGI-PLL的,显示了 QT1-PLL的优势。而

MT1-PLL的频率在暂态过程中波动比 QT1-PLL
小,持续时间短,暂态结束后,两者均能准确检测频

率,体现了解耦有利于频率检测。
 

虽然SRF-PLL与

DSOGI-PLL的相位稳态波动基本一致,但是SRF-
PLL检测到的频率波动更小,显示出附录A图A6
前置滤波的优势,同样说明了DSOGI对频率偏移

很敏感。
第三种工况模拟综合运行工况,运行条件更加

苛刻,效果如图4(c)所示。虽然SRF-PLL能很快

进入稳定,但相位误差和频率都存在稳态波动,且暂

态过程的超调量较大。MT1-PLL和 QT1-PLL进

入稳定后,相位和频率没有波动,但是在暂态过程中

MT1-PLL的频率更加平稳,实现暂态过程中相位

与频率的解耦。DSOGI-PLL的相位误差和频率均

有较大的波动,与第二种工况类似。
第四种工况考虑了不平衡、直流分量和次谐波

的影响,如图4(d)所示。由相位误差和频率波形可

知,本文提出的前置滤波和DSOGI对直流分量、次
谐波的效果较差,其中直流分量靠近基波,影响最

大。从 MT1-PLL与 QT1-PLL的频率波形看出,
MT1-PLL的频率波动持续时间更短,波动的原因

在于解耦模块的模式切换。而DSOGI-PLL的相位

误差波形显示,它的稳态波动最小,说明DSOGI对

于直流分量、次谐波的抑制更强些。
为了更清晰地体现锁相环在各种工况下的性

能,根据仿真结果进行了量化统计,如表1所示。由

仿真波形及表1可以看出,本文所提的 MT1-PLL
能基本实现相位与频率的解耦,加快锁相环的动态

性能,减少频率的波动。文中采用的前置滤波可将

低次谐波滤除,但电网频率偏移、存在直流分量时,
滤波效果变差,这是由延迟信号消除法本身特点所

决定的。因此,文中前置滤波与 MT1-PLL结合后,
比较适用于频率偏移小、直流分量少,而相位变化频

繁、含有低次谐波的系统。

表1 锁相环仿真结果
Table

 

1 Simulation
 

results
 

of
 

PLLs

锁相环

工况一 工况二 工况三 工况四

5%稳态
时间/ms

最大相位
误差/(°)

最大频
率/Hz

5%稳态
时间/ms

最大相位
误差/(°)

最大频
率/Hz

稳态相位误差
峰峰值/(°)

稳态频率
峰峰值/Hz

稳态相位误差
峰峰值/(°)

稳态频率
峰峰值/Hz

MT1-PLL 21 30 55.6 30 7.2 52.0 1.4 0.15 16.0 2.9
SRF-PLL 21 28 65.0 波动 -10.0 55.4 6.3 2.63 24.8 9.9
QT1-PLL 27 30 56.5 29 3.2 52.0 1.3 0.15 20.4 4.1
DSOGI-PLL 35 30 65.0 波动 3.5 54.8 4.6 6.65 8.5 7.8

6 结语

本文详细分析QT1-PLL后指出了相位与频率

检测的耦合,在此基础上提出了 MT1-PLL,它能通

过判断相位误差来实现暂态过程中相位与频率的解

耦,提高频率检测的准确性。
电压不对称、畸变时,采用CDSC与数学运算滤

波构成前置滤波模块。该模块能够滤除±2次谐

波,且提取基波正序电压仅需12.5
 

ms。电网频率

偏移以及采样频率对滤波模块造成的相位误差被前

馈到同步相位中,实现简单。

最后,在PSCAD/EMTDC中设置四种工况,仿
真验证了提出的 MT1-PLL能够实现相位与频率检

测的基本解耦。与DSOGI滤波相比,本文提出的

前置滤波方法能更快速、准确地提取基波正序电压。
但前置滤波模块对频率偏移敏感,因此较适用于频

率变动小的电力系统中。下一步将研究把 MT1-
PLL应用到高压直流输电模型中。

附录见本刊网络版(http://www.aeps-info.
com/aeps/ch/index.aspx)。
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Abstract 
 

Detection
 

of
 

phase
 

and
 

frequency
 

by
 

synchronous
 

reference
 

frame
 

phase-locked
 

loop
 

 SRF-PLL 
 

and
 

its
 

improved
 

versions
 

are
 

closely
 

coupled 
 

If
 

the
 

voltage
 

with
 

an
 

unvaried
 

frequency
 

has
 

a
 

step
 

change
 

in
 

phase
 

angle 
 

the
 

detected
 

frequency
 

will
 

suffer
 

a
 

transient
 

process 
 

causing
 

errors
 

to
 

the
 

detection
 

of
 

frequency 
 

Thus 
 

based
 

on
 

the
 

structure
 

of
 

quasi-type-1
 

phase-
locked

 

loop
 

 QT1-PLL  
 

a
 

modified
 

quasi-type-1
 

phase-locked
 

loop
 

 MT1-PLL 
 

is
 

proposed
 

with
 

a
 

decoupled
 

unit 
 

which
 

is
 

able
 

to
 

achieve
 

decoupled
 

detection
 

of
 

phase
 

and
 

frequency 
 

In
 

order
 

to
 

improve
 

the
 

ability
 

of
 

MT1-PLL
 

to
 

reject
 

unbalance 
 

harmonics 
 

etc  
 

cascaded
 

delayed
 

signal
 

cancellation
 

 CDSC 
 

is
 

combined
 

with
 

a
 

proposed
 

mathematical
 

filter 
 

forming
 

a
 

pre-
loop

 

filtering
 

module
 

to
 

extract
 

fundamental
 

positive
 

sequence
 

voltage 
 

The
 

module
 

features
 

the
 

elimination
 

of
 

2nd
 

harmonics 
 

and
 

a
 

fast
 

filter
 

process
 

takes
 

only
 

0 635
 

cycles 
 

Meanwhile 
 

the
 

phase
 

errors
 

in
 

the
 

module
 

caused
 

by
 

deviations
 

of
 

grid
 

frequency 
 

and
 

sampling
 

frequency
 

are
 

also
 

considered 
 

which
 

are
 

compensated
 

by
 

an
 

error
 

feedforward
 

method 
 

Finally 
 

simulations
 

are
 

conducted
 

in
 

PSCAD EMTDC
 

under
 

various
 

operation
 

conditions
 

to
 

verify
 

the
 

effectiveness
 

of
 

MT1-PLL 
 

filtering
 

module
 

and
 

cancellation
 

method
 

of
 

phase
 

error 
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