
输送时遇到冷的管壁而凝结的水滴
。

但由于地基不均匀沉降而导致管道反坡积水 造成供气

不良
,

,

甚至无火的事故
。

因此
,

多年来一直在探索如何解决探测管道积水的间题
。

本文提出

用声学主动法探测原理确定煤气管道积水位置的新方法
。

它的基本原理是把声发射器置于煤

气管道水井上的抽水管 口
,

声接收器置于旁支管口
。

由发射声脉冲在积水晃动时阻塞管道的

瞬间产生的反射波的时延
‘和现场实测煤气声速 来确定积水的位置

。

、

本文阐述了由 声发射换能器
、

声接收换能器
、

发射器
,

时序脉冲发生器
、

正交相关接收器
、

前
、

后测距光标发生器
、

位移脉冲发生器
、

液晶数字显示器
、

。 电源等组成的管道声呐和由 煤气采样管
、

接收换能器
、

放大器
、

整形电路
、

发射器
、

发射换能器
、

 声速显示器
、

分频输出电路
、

开机启动电路
、

工

电源等组成的煤气声速测量仪的方案
、

原理和设计方法
。

本文还给出了管道声呐系统在实验

室 长的模拟台架上的实验结果和在现场探测试验台架上不 同工况下的探测结果
。

探测 结

结表明声探测主动法方案是有效的
,

管道声呐的探测性能达到了预定的指标
。

,

超 声 波 双 氧 水 浓 度 计

朱士明
、

卢 杰
、

魏皿霞
、

刘镇清

同济大学声学研 究所

超声波双氧水浓度计采用测量声速的原理
。

由于实际生产中常有阵发性气泡出现
,
双氧

水的声时和浓度的关系不灵敏及待测液湿度和浓度的变化范围较大
。

二 ’

我们针对上述主大困难采取了下述措施
。

针对阵发性气泡我们在机械装置上加了阻挡气泡的措施
。

根据有气泡时接收幅度会减

小
,

大气泡上的反射会造成声时的突变
。

在硬件上我们加了测量幅度的电路
,

软件上加了判

断接收幅度是否够和声时有无突变
,

将不正确的数据舍去
,

只采用正确的数据计算浓度
,

消

除了阵发性气泡存在对测量的影响
。

”
在精确测量声时中我们考虑了下述六方面的措施

,

尽可能增长声程
, ,

提高发射与

接收能力
, ,

尽可能用高的工作频率
, ,

过零检测回波到达的瞬刻
, ,

提高测时标的频率
,

,

随机地多次测量时间间隔
,

然启作数学平均
。

大范围 浓度。 一
,

温度 ℃一 ℃ 的温度补偿中我们采用了在 中储

存 条浓度各异的温度声时曲线
。

在现场实测温度和声时
,

计算机找出与实测值最相近的二

条曲线
,

然后用内插法算出实测值所对应 的浓度
。

仪器在线测量中工作稳定
,

显示百分 比浓度
,

声时和温度的灵敏度分别为
,

和 ℃
。

当浓度或温度超过指定范围
,

声时突变或幅度过小都能分别灯光报 警
。

有 。一

的浓度百分比模拟信号输出供记录
。

只需对软件稍加修改
,

即可用于它种二元液体的成分分

析
。
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